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16. Теорема об изменении кинетической энергии точки.

Потенциальная энергия
Теорема об изменении кинетической энергии точки в дифференциальной форме: 
[image: image1.wmf]å

=

÷

÷

ø

ö

ç

ç

è

æ

k

2

dA

2

mv

d

– полный дифференциал кинетической энергии мат.точки = элементарной работе всех действующих на точку сил.
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– кинетическая энергия материальной точки.

Теорема об изменении кинетической энергии точки в конечном виде:
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 – изменение кинетической энергии мат.точки, при переходе ее из начального в конечное (текущее) положение равно сумме работ на этом перемещении всех сил, приложенных к точке.

Потенциальная энергия  П  равна сумме работ сил потенциального поля на перемещении системы из данного положения в нулевое. В нулевом положении П0= 0. П=П(x1,y1,z1,x2,y2,z2,…xn,yn,zn).

Работа сил поля на перемещении системы из 1-го положения во 2-ое равна разности потенциальных энергий А1,2= П1– П2.

Потенциальная энергия поля силы тяжести: П= mgz.

Потенциальная энергия поля гравитационной силы. 
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, f = 6,67(10-11м3/(кгс2) – постоянная тяготения.

Потенциальная энергия восстанавливающей силы пружин: 
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, ( – модуль приращения длины пружины.

Работа восстанавливающей силы пружины: 
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, (1 и (2 – деформации, соответствующие начальной и конечной точкам пути.
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